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CariTuLO 1

Mediciones

1.1. Patrones y unidades

Gran parte de la Fisica tiene que ver con la medida de cantidades fisicas tales como dis-
tancia, tiempo, volumen, masa, temperatura, etc. Las leyes Fisicas se expresan en términos de
cantidades bésicas que requieren una definicion clara, llamadas magnitudes fisicas fundamen-
tales. En mecdanica las magnitudes fisicas fundamentales son tres: longitud, tiempo y masa.
Se llaman magnitudes fisicas fundamentales porque estan definidas en forma independiente
de cualquier otra magnitud fisica.

El patréon de medicién, es una medida materializada, instrumento de medicion, material
de referencia o sistema de medicion destinado a definir, realizar, conservar o reproducir una
unidad o uno o mas valores de una magnitud que sirva como referencia. El patron internacio-
nal, es un patrén reconocido mediante un acuerdo internacional, que sirve internacionalmente
como base para asignar valores a otros patrones de la misma magnitud.

El Sistema Internacional (ST) de unidades determina el conjunto de patrones de medida.
En este sistema, las unidades de medida de las magnitudes fisicas fundamentales se muestran
en el cuadro 1.1.

Cuadro 1.1: Unidades de medida de las magnitudes fisicas fundamentales.
Magnitud Fisica Unidad de Medida Simbolo

Longitud Metro m
Tiempo Segundo S
Masa Kilogramo kg
Temperatura Kelvin K
Corriente eléctrica Ampere A
Intensidad luminosa Candela cd
Cantidad de sustancia mol mol







Fisica

El libro contiene los temas basicos que todo aspirante a ingresar a la
universidad debe conocer. Los diferentes topicos desarrollados garanti-
zan al estudiante de ciencias e ingenieria tener éxito en cada una de las
asignaturas de la carrera.

Fisica fundamental es una guia util para los estudiantes durante el primer
ano de su profesion.
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